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Bezeichnung Einheit Beschreibung

Antriebssystem - Gleitspindel, Ø 3mm, Steigung 2mm
Hub (Balg) [mm] 20
Max. Geschwindigkeit [mm/s] 300
Max. Beschleunigung [G] 1
Sauger (Anzahl) 1 (max. 4)
Lebensdauer (Zyklen) Motor 10 Millionen

Balg 5 Millionen
Zulässige Temperatur (°C) 0-40
Zulässige Feuchtigkeit (% RH) 10-85



Parameter Spezifikation

Passende Handprogrammiergeräte CON-PTA-C-ENG, CON-PDA-C-ENG, CON-PGA-C-S-ENG, RCM-PST-
Unterstützte  PC-Software RCM-101-MW-EU, RCM-101-USB-EU
Anschließbare Achsen Achsen der RCD-Baureihe
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Betriebsart Positioniertyp
Anzahl der Positionen 2 oder 3 Punkte  (wählbar)
Speicher EEPROM
E/A-Stecker 10-polig
Anzahl  der  E/A-Kontakte 4 Eingänge / 4 Ausgänge
E/A-Spannungsversorgung Extern bereitgestellt 24 VDC ±10%
Serielle   Kommunikation RS485 1 Kanal
E/A-Kabel CB-APSEP-PIO       (DSEP-CW: CB-APSEPW-PIO)
Positionserfassung Inkremental-Enkoder 

(Hinweis: kein Anschluss einer Absolut-Batterie-Einheit möglich)
Motor-Enkoder-Kabel CB-CA-MPA

Spannungsversorgung 24 VDC ±10%
Steuerstrom 0.5 A
Motorleistung   (Stromaufnahme) Nennstrom: 0.7 A (Max. Strom: 1.5 A)
Stromspitze  (Hinweis 1) Max. 10 A
Wärmeentwicklung 4 W
Dielektrische  Spannungsfestigkeit DC500 V 10 MΩ
Schwingungsfestigkeit XYZ-Richtungen

10–57 Hz   Einseit. Amplitude:   0.035 mm (kontinuierlich),
0.075 mm (intermittierend) 58–150 Hz  4.9 m/s2  (kontinuierlich), 9.8 m/s2     
(intermittierend)

Umgebungstemperatur 0–40°C
Luftfeuchtigkeit Max. 85% rel. Feuchte (nicht   kondensierend)
Umgebungsbedingungen Frei  von  korrodierenden Gasen
Schutzklasse IP20 (DSEP-CW: IP53)
Gewicht Ca. 130 g (DSEP-CW: ca. 160  g)
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