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srojekt TargETS (Target Entwick ung fiir den Test integraler Sicher-

heitssysteme) entwickelt Messring gemeinsam mit der TH Ingolstadt ein

Testsystem, das auch der Komplexitat hinsichtlich der frihzeitigen Erkennung

und Einordnung von Verkehrsteilnehmern gerecht wird und das fur alle Assistenz-
1

systeme - von Radar Uber Infrarot bis hin zum Stereokamerasystem oder auch

Laserscannern - uneingeschrankt einsetzbar ist.

as Projekt besteht aus zwei Kom-

ponenten:  Einem  Fulgénger-

Dummy und einem innovativen
Bewegungssystem, die beide miteinan-
der synchronisiert werden. Durch die
Koordination und das Zusammenspiel
von Bewegungssystem (makroskopi-
scher Aspekt) und FuRgdnger-Dummy
(mikroskopischer Aspekt) entsteht ein
Testsystem, das in dieser Form noch
nicht existiert und das wegweisend flr
die weiteren Entwicklungen im Active-
Safety-Testing-Bereich sowie in Bezug
auf autonomes Fahren sein wird.

FuBganger-Dummy

Die Hochschule forscht an dem detail-
getreuen FuRganger-Dummy, der auch
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in Bezug auf Bewegungsablaufe von
den Assistenzsystemen der Autos
zweifelsfrei als Passant erkannt wird.
Aktuell werden 21 Muskelgruppen
beim FuRgéanger-Dummy fur die Bewe-
gung der Extremitaten sowie des Kopf-
es eingesetzt. Ein Maximalwert, der in
der Zukunft nicht zwingend Bestand ha-
ben muss.

Parallel dazu entwickelt Messring
ein Bewegungssystem (6D Target
Mover), mit dem der FulRgénger-
Dummy realistisch bewegt werden
kann, ohne die Assistenzsysteme zu
irritieren. Dabei steht die Bezeichnung
,6D" beim Bewegungssystem fir den
Freiheitsgrad 6, das heif3t, die drei trans-
latorischen und die drei rotatorischen
Bewegungen im Raum. Ahnlich einer

ssescscsasae

Marionette, wird der an einem Stab
befestigte FuRgéanger-Dummy (ber
Seile durch den gesamten Aktionsraum
bewegt.

6D Target Mover

Der 6D Target Mover ermdglicht einen
Bewegungsbereich von 9x9m, wobei
die Masten in deutlichen Abstand zum
Testbereich aufgebaut werden kénnen.
Im hochgezogenen Zustand steht die
bendtigte Flache damit sofort wieder fir
den weiteren Versuchsbetrieb zur Verfu-
gung. Vier Stabilisator-Seile, die eben-
falls am Befestigungsstab zusammen-
laufen, sorgen fir eine Stabilisation des
FuBganger-Dummys, sodass auch bei
spontanen Richtungswechseln keine

© Carl Hanser Verlag, Minchen




Pendelgefahr besteht. Zudem sind die-
se Seile fur die Seitendrehung und die
Oberkérperneigung des  FuRgénger-
Dummys zusténdig. Entsprechend den
menschlichen Bewegungsmustern

beim spontanen Sprint oder abrupten
Abbremsen ist hier momentan ein Nei-
gungswinkel von bis zu 35 Grad még-
lich. Bis zu 10m/s kénnen dadurch mit
einem maximimal 50kg schweren FuR-
ganger-Dummy erreicht werden. Um
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Prof. Brandmeier und Igor Doric von der TH Ingoistadt prasentieren gemeinsam
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den anderen Komponenten in Gleich-
klang gebracht. Der FuRgénger-Dummy
wird derzeit an der TH Ingolstadt ent-
wickelt und soll mit authentischen Be-
wegungen der GliedmaRen sowie Kopf-
rotationen einen realen FuRgénger
simulieren. '

.Kinstliche Muskeln, die aus druck-
luftbeaufschlagten  Kunststoffschléu-
chen bestehen und mit Pneumatikventi-
len, platziertim , Riickgrat” des FuRgan-

mit Wolfgang Rohleder und Dierk Arp (v.l.n.r.) von der Messring Systembau

GmbH den FuBgénger-Dummy .

den FuRgénger-Dummy zu bewegen,
ist jeweils ein Motor an jedem der drei
Masten angebracht. Zusétzlich sind die
vier Stabilisator-Seile mit jeweils einem
Motor verbunden. Je zwei dieser vier
Seile sind als Paar angeordnet und bilden
eine Drehvorrichtung um die Z-Achse.

Synchronisation

Mithilfe eines von Messring eigens ent-
wickelten Computerprogrammes wer-
den alle sieben Elektromotoren mitein-
ander synchronisiert. Das Programm
basiert auf ,CrashSoft”, der von Mess-
ring entwickelten Testsoftwaré zur An-
lagensteuerung. Uber dieses Programm
werden auch die Bewegungen des FuR-
ganger-Dummys eingebunden und mit
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ger-Dummys, betétigt werden, ermdgli-
chen Uber Kunststoffbowdenziige und
3D-gedruckte Gelenke Bewegungsab-
ldufe vom langsamen Schlendern bis hin
zum spontanen Sprint”, so Igor Doric,
der das Projekt als Doktorand im For-
schungszentrum CARISSMA betreut.
Menschliche Bewegungsabléufe
kénnen Uber ein Motion Capture Sys-
tem aufgenommen und Uber eine Soft-
wareschnittstelle eingelesen werden.
Aus diesen Bewegungsmustern
erzeugt dann die Steuersoftware die
Datensétze fur den FuBgénger-Dummy
und den Target Mover. ® (oe)
» Www.messring.com
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Bearbeitet nach Unterlagen der Messring
Systembau GmbH.



